Лабораторная работа № 7
Тема: 
Ремонт и послеремонтные испытания ПЗАэлектрических аппаратов до 1000 В и вторичных цепей АС ТП
Цель: 
Освоить программу и методы проведения послеремонтных испытаний электрооборудования автоматизированных систем

Формируемые компетенции: ПК 3.2, ПК 3.4; ОК 2, ОК 6


Студент должен: 

– знать

· методы и технологию наладки и ремонта электрооборудования и средств автоматизации сельскохозяйственного производства 

– уметь

· использовать электрические машины и аппараты;

Дидактические средства обучения:

· образец оборудования, измерительные приборы, монтажный стенд;

· раздаточные материалы - инструкционная карта;

· Правила устройства электроустановок. 7-е изд. : Все действующие разделы ПУЭ-7 по состоянию на 1 января 2006 г. — Новосибирск: Сиб. унив. изд-во, 2006. — 512 с.
· Воробьев, В. А. Эксплуатация и ремонт электрооборудования и средств авто​матизации. / В. А. Воробьев — М.: КолосС, 2004. — 336 с.
Содержание работы:

Задание 1. 

Подобрать необходимое оборудование для испытаний, записать его характеристики. 

Задание 2.

Смонтировать схемы и провести необходимые измерения, испытания и регулировки, результаты записать.

Задание 3.

Оформить отчет по результатам работы. Содержание отчета:

Технические характеристики оборудования

Краткая программа испытаний, характеристики необходимого оборудования, приборов, схемы подключений.

Результаты испытаний, сведенные в таблицу

Вывод по результатам испытаний

Контрольные вопросы

1. В какой последовательности должны проводиться испытания пуско-защитной аппаратуры? Поясните возможные опасности нарушения последовательности.

2. Какие параметры проверяются и регулируются у ПЗА? Откуда берутся эталонные цифры этих параметров?

3. Какие особые требования безопасности при проведении испытаний ПЗА?
Лабораторные работы № 8
Тема: 
Проверка и наладка электромагнитных ИП
Цель: 
1.Изучение конструкции и принципа действия индуктивных и индукционных измерительных преобразователей перемещений. 2.Исследование свойств индуктивного измерительного преобразователя. 3. Исследование свойств трансформаторного измерительного преобразователя углового перемещения.

Формируемые компетенции: ПК 3.1, ПК 3.2; ОК 4, ОК 6, ОК 9


Студент должен: 

– знать

· элементы и системы автоматики и телемеханики, методы анализа и оценки их надежности и технико-экономической эффективности;

· методы и технологию наладки и ремонта электрооборудования и средств автоматизации сельскохозяйственного производства 

– уметь

· использовать средства автоматики;

· осуществлять техническое обслуживание и ремонт автоматизированной системы технологических процессов, систем автоматического управления электрооборудования и средств автоматизации сельского хозяйства;

Дидактические средства обучения:

· образец оборудования, измерительные приборы, монтажный стенд;

· раздаточные материалы - инструкционная карта;

· Шишмарев, В. Ю. Типовые элементы систем автоматического управления : учебник для студ. учреждений сред. проф. образования / В. Ю. Шишмарев. — М.: Издательским центр «Академия», 2011. — 304 с.

Содержание работ:

Задание 1. 

Смонтировать схемы измерений. Провести необходимые измерения и результаты записать в таблицу.

Задание 2.

Произвести необходимые вычисления и построить статическую характеристику исследуемого оборудования.

Задание 3.

Оформить отчет по результатам работы. Содержание отчета:

Технические характеристики оборудования, приборов, схемы подключений.

Результаты испытаний, сведенные в таблицу

Статические характеристики, построенные по результатам измерений

Анализ результатов и вывод

Контрольные вопросы

1. Для чего применяются электромагнитные измерительные преобразователи?

2. Какие основные достоинства индуктивных и индукционных преобразователей?

3. Какой вид имеет статическая характеристика индуктивного преобразователя соленоидного типа?

4. Какой вид имеет статическая характеристика дифференциального индуктивного преобразователя?

5. Конструкция и основные достоинства трансформаторных преобразователей?

Лабораторная работа № 9
Тема: 
Проверка и наладка потенциометрических ИП
Цель: 
Освоение методики определения основных параметров потенциометрических преобразователей.

Формируемые компетенции: ПК 3.1, ПК 3.2; ОК 4, ОК 6, ОК 9


Студент должен: 

– знать

· элементы и системы автоматики и телемеханики, методы анализа и оценки их надежности и технико-экономической эффективности;

· методы и технологию наладки и ремонта электрооборудования и средств автоматизации сельскохозяйственного производства 

– уметь

· использовать средства автоматики;

· осуществлять техническое обслуживание и ремонт автоматизированной системы технологических процессов, систем автоматического управления электрооборудования и средств автоматизации сельского хозяйства;

Дидактические средства обучения:

· образец оборудования, измерительные приборы, монтажный стенд;

· раздаточные материалы - инструкционная карта;

· Шишмарев, В. Ю. Типовые элементы систем автоматического управления : учебник для студ. учреждений сред. проф. образования / В. Ю. Шишмарев. — М.: Издательским центр «Академия», 2011. — 304 с.

· Мартыненко, И. И. Проектирование, монтаж и эксплуатация систем автоматики. / И. И. Мартыненко — М.: Колос, 1981.—304 с.

Содержание  работы:

Задание 1. 

Смонтировать схемы измерений. Провести необходимые измерения и результаты записать в таблицу.

Задание 2.

Произвести необходимые вычисления и построить статическую характеристику исследуемого оборудования.

Задание 3.

Оформить отчет по результатам работы. Содержание отчета:

Технические характеристики оборудования, приборов, схемы подключений.

Результаты испытаний, сведенные в таблицу

Статические характеристики, построенные по результатам измерений

Анализ результатов и вывод

Контрольные вопросы

1. Для чего применяются потенциометрические измерительные преобразователи?

2. Какие основные достоинства потенциометрических преобразователей?

3. Какими способами можно компенсировать основные недостатки потенциометрических преобразователей?

4. Какой вид имеет статическая характеристика потенциометрического преобразователя линейных и угловых перемещений?

5. Какой вид имеет статическая характеристика дифференциального потенциометрического преобразователя?
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